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Motores hidraulicos modulares MS08 - MSE08

POCLAIN HYDRAULICS

CARACTERISTICAS

Inercia del motor =0.05 kg.m?

Ruido =60 dBA

Potencia max.

(2)

desfavorables

5] 0 ©

cm?/rev [cu.in/revlcm?/rev [cu.in/rev] kW [HP] kW [HP]
6 467 [28.5]| 234 [14.2]
@ 8 627 [38.2]| 314 [19.1]
— ==}
s S T 9 702 [42.8]| 351 [21.4]
41 [55 21 [28,
892 To 780 47.6][ 390 [238] 591 291
PE 1 857 [52.3] | 429 [26.1]
02 2 934 [57.0] | 467 [28.5]
> @ _0 1043[636]| 522 [31.8]
- @ 1 1146 [69.9] | 573 [34.9] 41 [55] 21 [28]
= 2 1248[76.1]| 624 [38.1]
390 [23.8]
623 [38.0
Q [38.01 ( 233 [14.2]
b 467 [28.5
2 § D 700 [42.7]( 033 ? T 25 41 [55] 21 [28]
S0 467 [28.5]
209 780 [47.6
i A . ]( 313 [19.1]
D 522 [31.8]
T = .
833 [50.8
g§ Q 4 ]( 312 [19.0]
> ==}
2 © 624 [38.1]
S © D 93657 1]( 41 [55] 21 [28]
(2]
: e
A 1043 [63.6]( 418 [25.5)
@ 1 cilindrada

@ 2 cilindradas

* Véase la opcion "M" para una velocidad superior.

Presion
max.

450 [6 527]

400 [5802]

450 [6 527]

400 [5 802]
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POCLAIN HYDRAULICS

Motores hidraulicos modulares MS08 - MSE08
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O Motores hidraulicos modulares MS08 - MSE08 POCLAIN HYDRAULICS
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Motores hidraulicos modulares MS08 - MSE08

POCLAIN HYDRAULICS
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Motores hidraulicos modulares MS08 - MSE08

POCLAIN HYDRAULICS

cODIGO

L
o
i cm®/rev[cu.in/rev] cm*/rev[cu.in/rev] )
6 467 [28.5] | 234 [14.2]
8 8 627 [38.2]| 314 [19.1] Sin fijacion 1 4 D
3 3 9 T02[428| 31 [21.4] Con fijacién 2 5 E
:_g 9 = 0 780 [47.6] | 390 [23.8] 1 Cilindrada Lavado Twin-Lock™
) § 1 857 [62.3] | 429 [26.1] 2 Cilindradas
-3, (=] 2 934 [567.0] | 467 [28.5]
% © 0 1043 [63.6]| 522 [31.8]
- % 1 1146 [69.9]| 573 [34.9]
= 2 1248 [76.1]| 624 [38.1] *
390 [23.8]
Q 623 [38.01 ( 233 [14.2] Bridas ISO 6162 1
Conexiones I1ISO 11926-1
© 467 [28.5
w @ D 700/[427] ( 233 §1 4 25 Bridas 1SO 6162 )
% m = . Conexiones 1SO 1179-1
28 A 780 [47,6]( 46137 [583] Conexion ISO 1179-1 3
L 318 [19.1] Conexiones 1SO 9974-1 (M22 x 1.5) 4
°® Q 833508 ( 522 [31.] Conexiones IS0 9974-1 (M27 x2) 5
S5 312 [19.0] Conexion 1SO 6149-1 8
¢ o 624 [38.1] Conexiones 1SO 11926-1 A
— w D 936 [57.1
g 4 ]( 312 [19.0]
624 [38.1]
A 1043 [63.6
I ]( 418 [25.5] +
1 cilindrada
° Distribucion cerrada de 1 cilindrada M|o0|8
# 2 cilindradas FANRE
* Freno AR
Sin freno (placa reforzada) R|0}]8
Distribucion de 1 cilindrada 1
Distribucion de 2 D Relacion 2
cilindradas Twin-Lock™ E Relaciéon <2
(Sentido horario) F Relacion >2
Distribucion de 2 G Relacion 2
cilindradas Twin-Lock™ H Relacion <2
(Sentido antihorario) J Relacion >2
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POCLAIN HYDRAULICS

Motores hidraulicos modulares MS08 - MSE08

COMERCIAL

:

Modularidad y
Cddigo comercial

P ]
1 2 3 4 1 2 3 4 5 6 g
HEEEpEEEEEN z
L :
]
l =
Freno de tambor .
Sin cable 4 2
0  Sin palier Salida de cable a la derecha 5 (270 x 60) 8
1 Sin fijacion Salida de cable a la izquierda 6 §
2 Fijacién tipo «orejas» Sin cable Q 2
Salida de cable a la derecha R (315 x 80)
v Salida de cable a la izquierda S
Sin eje 0
6 x D20 sobre @205 1 >c
8 x @22 sobre @203.2 2 g ?g
6 x @20 sobre @205 3 83
6 x @18 sobre @152.4 5 ot
12 x M12 sobre 205 6 22
8 x @22 sobre @275 7
12 x @14 sobre @165 9 v
Palier sin freno de tambor G Sin opcion ni adaptacion 0
Freno de tambor Mineral K Juntas de elastomero fluorado 1
(270 x 60) DOT L Sensor de velocidad T4 (sin direccion de rotacion) 2
Freno de tambor Mineral P Tapa de freno sin tapon 3 4
(315 x 80) DOT Q Irrigacién (drenaje adicional en la cubierta) 5 5
Para palier con eje macho A Palier industrial 6 e
Diamond™ 7
v Predisposicion al sensor de velocidad 8
Sin pernos 1 Canal central A
Con pernos + tuercas 2 Drenaje en el palier B
Con pernos 3 Medio abrasivo (junta de espejo) Cc
Agujeros roscados M 4 Pintura especial o ausencia de pintura D 8
Estanqueidad reforzada E 8
Fijacion especial de la llanta G g’_
Ejes machos Alto rendimiento H o
Estriado NF E 22141 1 Tratamiento térmico del eje J
Con pernos + tuercas 4 Alta velocidad M
Estriado DIN 5480 5 Sensor de velocidad TD (dos fases de frecuencia oscilante) Q
S

Sensor de velocidad TR (con direccién digital de rotacion)

14/03/2013



POCLAIN HYDRAULICS

O Motores hidraulicos modulares MS08 - MSE08

MOTOR RUEDA

Dimensiones del motor estandar (1110) de 1 cilindrada

60 kg [132 Ib]

79kg [1741b]

{1118 dia. m

T
J‘ -

%"

15"

_sx2018501 | 4

H:Z:ﬂﬁ'ﬂdﬂﬁﬁf 2 300
[11.81 dia}

Dimensiones del motor estandar (1110) de 1 cilindrada

-

© 2475 [8.74 tia ]

-

1.50 L [90 cu.in]

1.00 L [60 cu.in]

- 194 [7.83
295 [11.61)

60 kg [132 Ib]

79 kg [174 1b]

1.50 L [90 cu.in]

1.00 L [60 cu.in]

N
oA

195 [7.68) 103 |

53 209, |

1 X 39 [1.53]
R L el 13l
93 [366] 83 [3 66]

LET - £ n?
' g = ¥ 8.
a8 g . g s £
B w B 83 s K
" H e 5e . =
“ s
@ 335 - 5 g 2 ¥ o3
[13.19 dia.] ! . ¢ % ] g
P 15 u' =
- L 4 | il |

52017591 [11.81 dia.) i AT LA o

(552 0,89 dla. . 063%] @ 261.5 [10.30 dia ] T T

8 14103/2013



POCLAIN HYDRAULICS

Motores hidraulicos modulares MS08 - MSE08 O

Dimensiones del motor estandar (1110) de 2 cilindradas

& 65kg [1431b] | 84 kg [1851b]
Y& | 1501 ©ocuin|1.00L [0 cuing

=}

- X
o1

194[764) __MOMI,. y

W magny.,.
3 e s23 (206 , 1
. A 96378 W 6024 _
B4 o B~ | 20114 ip:*.’.“f. -
96 [3.78) . SN . '
i r a3 13
| i : = - § g & 3
15° ! W g & )
A 1 o = s 2
03 - B4 - | s
[13.10 dia ] ! % o8 8 -8 %
- -1 1 = ﬁ =
S .! &
2300 ' 141 i - 1
S2B17501 — T 187074 _ V6TA659]
[ 52 0.69 dia. “a.001%] [10.43 dia.] i I max [1303max]
= 384 max. [15.12 max | = |
Dimensiones del motor estandar (1110) Twin-Lock™ & 65kg [1431b] | 84 kg [1851b]
*r" 1.50 L [90 cu.in]| 1.00 L [60 cu.in]
- e ]
194 [7.64] 113.8 [4.48]
6752 -l
14 | |
T - ASSIIRE | AR
é 2
: - -
0338 o B
(319 da] e
\
__sa@irse |
{0, QO
| 5x2 0.69 dia, -0o0x]
9
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O Motores hidraulicos modulares MS08 - MSE08 POCLAIN HYDRAULICS

Variantes del palier

c D F P s
mﬂnﬂ 1 1 2 3 1 2 3 1 2 3 4 1 2 3 4 5 6
HEpEEEpEEEREEEEpEEEEEN
MENELE

B L

mm fin] mm [in]

@205 195 6x 320 13.5

[8.07 dia.] [6 x 0.79 dia.] [0.53]

@203.2
[8.00 dia.]

@225
[8.86 dia.]

8x @22
[8 x 0.87 dia.]

10x @18
[10x 0.71 dia.]

10 14/03/2013



POCLAIN HYDRAULICS

Motores hidraulicos modulares MS08 - MSE08

Curvas de carga

Cargas radiales permitidas

in

Duracién de los rodamientos

Estatica : 0 rev/min [0 RPM] 0 bar [0 PSI]

Dinamica : 0 rev/min [0 RPM], cilindrada coédigo 0, sin

carga axial con el par max.

kN

L : Millones de revoluciones B10 a 150 bar (presién
media), con fluido 25 cSt, cilindrada codigo 0, sin

»mm carga axial.

Modularidad y
Caédigo comercial

Motor rueda

Motor palier

Hidrobase y
Distribucion

in in
kN 2t AN T S S S A i s s 2
150‘?‘?‘%?‘ i A e A ot s i o
|- 30 000 I- 30 000
100 "\ 100 77T\
|- 20 000 / - 20 000
stat d
(1]1]1]0) /
50 50 =20,
12 3 4 W“ | 10 000 = &:43 \-10000
5 — Mm] ~— — m:m] S
0 ! 0 | 0
250 150 50 0 -150 -250 250 150 50 0 -50 150 -250
mm mm
in in
W ¢ ¢, 4.2, 90 2 ¢, % F W § ¢, 4.2, 9.2 F % B
150 Ibf 150 Ibf
|- 30 000 |- 30000
stat
100 100
Y/~ oin - 20 000 / - 20 000
L=5,
[1]2]1]0) u
e 50 | 10000 L=20 |- 10 000
m:m] %LHU m:m] §
0 - 0 ) 0
250 150 50 0 - 450 250 250 150 50 0 50 150 -250
mm mm
i i
KN 2 4 6 W ¢ ¢.¢4.2, 90 % F.F B
150‘{“?‘?‘?‘ i s 2 ot s L i of
|- 30000 - 30 000
Stat
100 100
Dyn - 20 000 / - 20 000
[1f4]1]o0] 4
L=10,
50
1 2 3 4 50 L 10 000 1.=20 |- 10 000
L=40 \
P
) ! 0 0 0
250 150 50 o R 150  -250 250 150 50 0 50 150 250
mm mm
ORISR B IS IE) |
b A KN 4 2 4 -8
fso Pt P T bt 150“?‘?‘.‘?‘ P s s ot
I- 30 000 L 30 000
100 100
11311]0 [- 20 000 L 20 000
Stat
116|1]0 L=§
50 10 000 50 L=10 10 000
1 2 3 4 // o e k\\
P ~—~—— =40 §
° T 0 0 " )
250 150 50 L 150 -250 250 150 50 0 -5  -150 -250
mm mm
in in
ARSI S N S ST T T s s 2 AT ST SR S S AR T i s 2
150 Ibf 150 Ibf
I- 30 000 I- 30 000
Stat
100 100
Dyn |- 20 000 |- 20 000
E 50 | 10000 50 / \ | 10000
\ | =5 A / ~_
L=10
P . . 0 o \\_ .
250 150 50 0 450 250 250 150 50 -50 150 250
mm mm

Frenos

La duracion de los componentes esta condicionada por la presion.

Es necesario asegurarse de que la combinacion de las fuerzas
aplicadas (carga axial / carga radial) es compatible con las cargas

& admitidas por los componentes, y de que la duracion resultante
esta en conformidad con las especificaciones de la aplicacion.
Para realizar un calculo preciso, consulte a su ingeniero de
aplicaciones Poclain Hydraulics.

Opciones

14/03/2013




Motores hidraulicos modulares MS08 - MSE08 POCLAIN HYDRAULICS

Variantes del palier (continuacion)

L
mm [in]
165 12x 314 12
[6,50 dia.] [12 x 0,55 dia.] [0,47]
@225 10x @24 15
[8,86 dia.] [10 x 0,94 dia.] [0,59]

@205
[8,07 dia.]

[10,07]

[8,86 dia.]

[8x 0,87 dia.]

Pernos
b= 1 D DF o
mm [in] N.m [Ib.ft]
16.5 [0.65] 200 [147.5]
Distintos 23 [0.91] 420 [309.8]
pernos 5 [0.20]

600 [442.5]
695 [512.6]

120 [88.5]
250 [164.4]

ND2x15 26 [1.07]

M12x1.75
Tornillos 1/2"-20 UNF

(*) Los pares de apriete son los correspondientes a las cargas indicadas.
(1) Llanta : Par de apriete propuesto para fijaciones de llanta (revestimiento de acero Re > 240 N/mm? [> 34 800 PSI]).
(2) Estandar : Par de apriete propuesto en los demas casos (carcasa de acero Re > 360 N/mm? [> 52 215 PSI]).

12 14/03/2013



POCLAIN HYDRAULICS

Motores hidraulicos modulares MS08 - MSE08

Curvas de carga (continuacion)

Cargas radiales permitidas

in

Duracién de los rodamientos

Estatica : 0 rev/min [0 RPM] 0 bar [0 PSI]

Dinamica : 0 rev/min [0 RPM], cilindrada coédigo 0, sin
carga axial con el par max.

kN f ¢, ¢.3, 9 % F. F F
150 Ibf
|- 30 000

100

[1Jof1]0] .
2

3 4

|- 20 000

|- 10 000

-

0
250 150 50 0 -50 -150  -250

kN

L : Millones de revoluciones B10 a 150 bar (presién
media), con fluido 25 cSt, cilindrada codigo 0, sin

»mm carga axial.

WP 6, 4,272,902, 4 6, in
150 Ibf
m e
100
|- 20 000
50 / \ |- 10 000
L=5
11 /\§
| L=20’
= —,

0
250 150 50 0 -50 -150  -250

W8 6. 8.2, 0.2 4.6,%,

150 Ibf
- 30 000

100

Stat / \
50 10 000

P =il
0 0

250 150 50 0 50 150 -250

Superficie de frenado 270 x 60

t- 20 000

Y Y EEY B
NEER
Wl W W =
Arlojojo

W86 8,2, 0.2 4,8 8,
150

Ibf
- 30 000

100
\ |- 20 000
50 =5

- 10 000

W 86,42, 0.2, 4.5 W86, 4.2 .8 2. 4 8,8
150 Ibf 150 Ibf
- 30 000 - 30 000
1 G 1 0 100 oy 100
1 P 3 0 Stat 1 20 000 / |- 20 000
1130 / /530/ \\
1 2 3 4 50 - |- 10 000 5o //tiig L 10 000
i Il = il
nZ5I7 150 50 m(é“ -50 -150  -250 ’ 2050 150 50 0' -50 -150 -250 ¢
Superficie de frenado 315 x 80 "
PRI I I I I W 86,42, % 2.4 5,8
150 Ibf 150 Ibf
- 30 000 - 30 000
Stat
100 = | 20000 100 / f \ L 20 000
L=5
[1]7]1]o] w w
1 2 3 4 \-10000 |- 10 000
P L] w 0 ] 0

250 150 50 0 -50 -150  -250

250 - - -250

La duracion de los componentes esta condicionada por la presion.
Es necesario asegurarse de que la combinacion de las fuerzas
aplicadas (carga axial / carga radial) es compatible con las cargas

& admitidas por los componentes, y de que la duracion resultante
esta en conformidad con las especificaciones de la aplicacion.
Para realizar un calculo preciso, consulte a su ingeniero de

aplicaciones Poclain Hydraulics.

Modularidad y
Caédigo comercial

Motor rueda

Motor palier

Hidrobase y
Distribucion

Frenos

Opciones

14/03/2013
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Motores hidraulicos modulares MS08 - MSE08

POCLAIN HYDRAULICS
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POCLAIN HYDRAULICS

Motores hidraulicos modulares MS08 - MSE08 O

MOTOR PALIER

Dimensiones del motor estandar (2A50) de 1 cilindrada

1 X
R L
93 [3.66]

e hT
o8 \
. 15°

& H
fiz T%ﬁl] 15"
!
5
@300
52 @175 (11.81 dia,]
I5x2 0.69 dig, 3% D265 [10.43 dia |

Dimensiones del motor estandar (2A50) de 2 cilindradas

A | 62kg [1361b]

80 kg [176 Ib]

" 1.50L [90 cu.in]

> 260 [10.24] 2
- VBT 704 .
. 1645 [648] _ |
6.5 [0.65] ' X
i
3
£
x
s
-
3
2]
[— |
g
©
340 max. [13.38 max. | o -
392 max, [15.43 max | - 2
=

| 67k 147 1]

1.00 L [60 cu.in]

r

85 kg [187 Ib]

Y X
R s A ospa78
: e 20114
. ) i
g = 15°
& 22"30" 1
g: al
o | 15* =ay
' I | i
. B335 s El -
[13.19 dia. | ! e 3
15 . €
d '
52017591 _— ok
| 5x2 0.69 dia. 0 00%9] (10.43 dia.|

1.50 L [90 cu.in]

1.00 L [60 cu.in]

<8222 22 [8 74 dia. s008]

14/03/2013
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Motores hidraulicos modulares MS08 - MSE08

POCLAIN HYDRAULICS

Variantes del palier

c

Estriado DIN 5480
|2]A]5]0]| @Nominal 70 [2.76]
T2 5 4 "Mbdulo 3
: z 22

R2.5
[R 0.10]

Estriado NF E22-141

[2]A]1]0] @Nominal 65 [2.56] R2.5
T2 3 4 Médulo 2.5 [R 0.10]
: Z 24

n

Acoplamiento estriado

Norma NF E 22-141

Angulo de presion 20°.
Centrado en los flancos.
Ajuste deslizante (calidad 7H).

Norma DIN 5480

o

I Angulo de presion 30°.

a Centrado en los flancos.
Ajuste deslizante (calidad 7H).
N : @ Nominal.
Mo : Modulo.

Z :N°de dientes.

Correccion Tolerancia
Mo gV pum - Juin]
25 2 5 +86/0
’ [0.08] [0.20] [+3.386 /0]
3 +0.35 5.25 +76/+28
[+0.0138] [0.21] [+2.992/ +1.1]
Tolerancia general : + 0.25 [+0.0098].
Material: Ex: 42CrMo4.
Tratamiento de endurecimiento para obtener R = 800 a 900 N/mm? [R = 116 030 a 130 533 PSI].
16 14/03/2013



POCLAIN HYDRAULICS

Motores hidraulicos modulares MS08 - MSE08

Curvas de carga

Cargas radiales permitidas A

Duracion de los rodamientos

Ibf

Estatica : 0 rev/min [0 RPM] 0 bar [0 PSI]

L : Millones de revoluciones B10 a 150 bar (presién

Dinamica : 0 rev/min [0 RPM], cilindrada coédigo 0, sin

»mm media), con fluido 25 cSt, cilindrada cédigo 0, sin

Modularidad y
Codigo comercial

Motor rueda

carga axial con el par max. carga axial.
in 0s in
W] s 5 1 N1 h 45 1
150 Ibf 150 Ibf
|- 30 000 // - 30 000
/
100 Stat 100 e | _—
L 20 000 I 4_/// - 20 000
BRE0 / -
Dyn L —
50 50 —
1 2 3 4 - 10 000 —— L 10 000
{h (D
0 0 0 0
30 2 10 40 20 30 30 2 10 40 20 30
mm mm
i in
w1 05 05 1 kN 1 05 05 1 Ibf
150 ! : : Ibf 200 45 000
|- 30 000 1
Stat 150 //
ZTAT 0] wlf \ o
D |- 20 000 ] L‘-Z//
1 2 3 4 /‘\ 100 """ L
Le— | | 20000
" L —
P 50 | 10000 =10
50 L 10 000
: [
0 0 0 0
3 2 10 0 40 20 30 30 2 10 40 20 30
mm mm
G < >

[2|A] 1] 0] 87.25 [3.44]

[ 2] A] 5] 0] 86.75 [3.42]

Motor palier

Hidrobase y
Distribucion

Frenos

Opciones

14/03/2013
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Motores hidraulicos modulares MS08 - MSE08

POCLAIN HYDRAULICS
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POCLAIN HYDRAULICS

Motores hidraulicos modulares MS08 - MSE08

HIDROBASE Y DISTRIBUCION

(M/s|E|0]8

Dimensiones de la distribucién de 1 cilindrada

& 34.4kg [76 Ib]

51.8 kg [114 1b]

_pas o

[13.19 dha | .
w25

Sx2 @ 17.5-91 @300

[5x2 0.69 dia. 3% i naome

Estriado del bloque cilindro
(seguin la norma NF E22-141)

Nivel sobre 2 medidores

oA z oV
60 [2.362] 24 4.5 [0.177] N

©261.5 [10.30 dia}

+F| o501 [30 cu.in]

1.00 L [60 cu.in]

.

@258 [10.16 da
@ 189 [7.44 dia]_
A
r‘

@ 193 [7 60 dia ]

-

15

————i

89 [0.35]_

t60max, [6.30max],, 1059
217 max. (854 max],

A EEEERREEETS
&

::qf.

is
B
L

Hidrobase y
Distribucion

14/03/2013
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O Motores hidraulicos modulares MS08 - MSE08 POCLAIN HYDRAULICS

Dimensiones de la distribuciéon cerrada de 1 cilindrada & 35kg [77 Ib]

‘r' 0.50 L [30 cu.in]

D F D F
1 2 3 1 2 3 1 2 3 1 2 3
[112] | [m]o]s] Ll | [wfofs]
. 058
1 [4.15)
R928(3.66] 45 . -~ 2251 ?;
R 9 L : L
@3 _ ; 0 i
[13.19 dia. max ], E?ﬂﬁ_gf?__ 0" R4
15¢ [10.43 dia. -0.0073] -
! £
*5# E
! -
15° E E
15‘* o $
(Y E'
5x20185 01 ‘ ! -
0 0098
@ 300 151 | 80
[5 ¥ 2 x 0.728 dia. -0 0039] T8 g msg{.u =
o 1347 max.
{5.30 max.|
Dimensiones de la distribucion de 2 cilindradas & 37.8kg [831b] 54.7 kg [120 Ib]
T' 0.50 L [30 cu.in]| 1.00L [60 cu.in]
o
. : =20
1 2 3 1 2 3 ‘
173 max E8Tmax) Y
x » J232 pa.85] AR
2 4.1
R A osparg 21 .-ﬁ.‘% ,.H'[ ;
| T - ; 34.2 -
— . A - - &M
i E!!i.?_fr_‘-_?‘_l}_‘ = B 9 [1.14] g
3 2w'ts; 3 =
8 s qf s r g
¥ ' 1 T & ¥
@335 =T = g =
[13.19 dia.] 15° . ﬁ ﬁ mg
15° @ e B8
4 | ' &
[ ; )
: P S -
52017591 @ 300 @ 2615 [0.59]
[5:2069di G000y [ otdel  [10.30da] - 222.8 max. [8.77max
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POCLAIN HYDRAULICS

Motores hidraulicos modulares MS08 - MSE08 O

Dimensiones de la distribuciéon de Twin-Lock™ & 37.8 kg [831b] 54.7 kg [120 Ib]
v’ 0.50 L [30cu.in]| 1.00L [60 cu.in]
RN ra FIRN B
D D
1 2 3 12 3 | e TR
[2ET ]
- V3B [537]
A2 R x A o5 g |
2.1 ﬂ{m e P
@335 [13.19 dia ] n A2
15 )
! o
15° . g 8
15" 5 S o E'
\ /8 38
15 ] s =
@ 300 g — N | 1 ™
[m.81dia] i @15 - '
sx2 017591 Fn

(5%2 0.69 dia 0 0038]

Dimensiones de la distribucion de 1 cilindrada con

& 34.4 kg [76 Ib]

51.8 kg [114 Ib]

lavado integrado

D F D
1 2 3 1 2 3 1 2 3

[11s] | [rlo]s]

[114] | [Rlo]8]

@335[1319da] R

W\
- Bt Sy
5x2@ 1.?..!:&1.. - —
8- @ 300 2615
(5 x 2 0.69 dia. <0.

‘r‘ 0.50 L [30 cu.in]

1.00 L [60 cu.in]

21 josy

16 |

wild

o~ 15092

[1.35 ‘3% - 2Vimax.[8.31 max) _

=222 £2 (8.74 dia. £0.08)

0

= @253 0.21 (996 dia. -0.008]

8

Hidrobase y
Distribucion
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Motores hidraulicos modulares MS08 - MSE08 POCLAIN HYDRAULICS

Lavado

Cuando solicite una codificacién, debe indicar los datos sobre el umbral del selector y la valvula.

Distribuidor selector Ap ‘
bar
Umbral del [PSI]
selector
bar [PSI] P2 =
P1
Valvula equipada
P1 P2 ]
bar [PSI] bar  [PSI]
13.5 [195] 16  [232] ;
18 [261] 21 T L T T I T -"
22 [319] 25 Q2 Q
L/min [GPM]

Fijaciones del chasis

M (v
Mot d 23
otor rueda [9.96] ONM
Motor palier 224 [155Ib.1t]
882
(1403 [+0.02]
+0.2 [+0.008]

*: Valores min. segun el par y la carga de transmision.

Ay [t
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POCLAIN HYDRAULICS

Motores hidraulicos modulares MS08 - MSE08

Acoplamientos hidraulicos

Conexiones

Modularidad y
Codigo comercial

mEEnE 1 1 2 3 3 2 3 4 1 2 3 4 5 6
C D | P S o
el
Q
=
1
1
o
o
l =
R-L 1,2 X XT
A SAEJ514 1SO11926-1 1"1/16-12 UNF  3/4"-16 UNF 9/16"-18 UNF 5
ISO 6 162 S
g So6162 DN13 PN400 M18x1.5 M16x1.5 o
DN3852  1SO9974-1 5
(Dj ISO 6 162 1SO 6 162 17 @17 °
2 DN13 PN400 s
BSPP ISO 1 179-1 [3/8" dia.] [3/8" dia.]
4 NFE48050 1SO9974-1 M22x1.5 M18x1.5 M16x1.5
5 DIN3852  ISO9974-1 M27x2 M18x1.5 M16x1.5
8 NFE48050  I1SO 6 149-1 M22x1.5 M18x1.5 M16x1.5
>C
R-A 1,2 Y X 92
A SAEJ514 1SO11926-1 1"1/16-12UNF  3/4"-16 UNF  9/16"-18 UNF  9/16"-18 UNF 83
ISO 6 162 ISO 6 162 o%
1 DN13 PN400 M18x1.5 M14x1.5 M16x1.5 =R
DIN 3 852 1SO 9 974-1 TA
5 DIN3852  ISO9974-1 M27x2 M18x1.5 M14x1.5 M16x1.5
R-A1-A2 1,2 Y X
A SAEJ514 1SO11926-1 1"1/16-12UNF  3/4"-16 UNF  9/16"-18 UNF  9/16"-18 UNF
m:j 3 BSPP ISO 1 179-1 @z or7 a13 o13
) [3/4" dia.] [3/8" dia.] [1/4" dia.] [1/4" dia.] 0
5 DIN3852  ISO9974-1 M27x2 M18x1.5 M14x1.5 M16x1.5 g
M12x1.5 fra
ISO 9 974-1
M14x1.5
Presiones MS 450 [6 527]
" bar [PSl] ————— 1[15 30 [435 30 [435 120 [1 740,
max. R [PSI] 200 [5802] [15] [435] [435] [ )]
B »
I o
c
K]
[%]
o
o
{
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Motores hidraulicos modulares MS08 - MSE08 POCLAIN HYDRAULICS

Rendimiento

Rendimiento total Par real de salida

Valores medios ofrecidos a titulo indicativo,
para el codigo de cilindrada 0, tras 100
horas de uso con fluido hidraulico HV46 a
50°C [122°F].

MS08
400 = & 000 5000 e L] B
——t—
- 5 000 a— — F 3000
300
= 4 000 000 . —
e 250 L 2on
200 a0 gooa| = .
150
2000 I 1008
1000
100 - -
- L 1000
50 —
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 % o 50 100 1a0
MSEO08
400 TOOO L soe0
- 5000 sogo| ——— 408
300 5000 s -
= 4 000 ——— L
o 4000 250 - J00a
200 i -
3000 — 200 . 2000
= 2000 2000 e | ]
100 — F 1000
L 1 000 1000 -
50
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 % o 50 o 150

Con respecto al par de arranque: aplique
aproximadamente el 85% del primer valor de presion
disponible. Para un calculo preciso, consulte a su
ingeniero de aplicacion de Poclain Hydraulics.
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POCLAIN HYDRAULICS Motores hidraulicos modulares MS08 - MSE08

FRENOS

Freno posterior

Desbloqueo de emergencia

g M16

D95 110 N.m [81.1 Ib.fi]

Principio del freno

Se trata de un freno de discos multiples que funciona por ausencia de presion. El muelle ejerce una fuerza sobre el pistén, que a su vez
aprieta los discos fijos y moviles, garantizando asi la inmovilizacion del eje. El par de frenado decrece linealmente, en funcion de la presion

de desbloqueo.

c

Modularidad y
Codigo comercial

Motor rueda

Motor palier

ar de frenado de estacionamiento a 0 bar en el carter
(freno nuevo)

9 000 Nm [6 640 Ib.ft]

Par de frenado dinamico de emergencia a O bar en el carter

(permite realizar 10 frenados de emergencia max.) 5850 Nm [4 310 Ib.f]

Hidrobase y
Distribucion

Freno de estacionamiento residual a 0 bar en el carter” 6 750 Nm [4 980 Ib.ft]

Presion minima de desbloqueo 12 bar [174 PSI]

Presion max. de desbloqueo 30 bar [435 PSI]

Capacidad 100 cm?® [6.1 cu.in]

Volumen de desbloqueo 40 cm?® [2.4 cu.in]

110 336 J

Disipacién energética maxima

* Tras el uso del freno de emergencia

—
b IR

Frenos

Opciones

14/03/2013
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Motores hidraulicos modulares MS08 - MSE08 POCLAIN HYDRAULICS

Freno de tambor (270 x 60 o 315 x 80)

Diametro de los revestimientos : @ 270 [7.99 dia.] o @ 315 [12.4 dia]
Anchura de la superficie de rozamiento : 60 [2.36] o 80[3.15]

Revestimientos 315 x 80
Material sin amianto BERAL 1518
Recuperacion de desgaste

Frenado dinamico por control hidraulico Automatica

Par de frenado max. continuo permitido 7 200 N.m [5 310 Ib.ft]

Presion para obtener el par max. continuo permitido 71 bar [1 030 PSI]

Par de frenado max. permitido 12 000 N.m [8 851 Ib.ft]

Presion para obtener el par max. permitido 120 bar [1 740 PSI]

Fluido
Mineral c P Si
DOT 3/DOT 4/ SAE J1703 Q Si

Volumen maximo para poner los revestimientos en contacto 5.4 cm® [0.33 cu.in]

Freno de estacionamiento por control mecanico

Par de frenado max. 12 000 N.m [8 851 Ib.ft]

Esfuerzo max. permitido en el cable 3 800 N [854 Ibf]

Esfuerzo para poner los revestimientos en contacto 64 N [14 Ibf]

12.0 mm [0.47 ']

Trayecto para poner los revestimientos en contacto 10.5 mm [0.41 7]

14.5 mm [0.57 ']

W > || >

Trayecto max. antes de alcanzar el juego automatico 12.5 mm [0.49 "]

A\ RS

Control

Vista frente
al eje

A

Cable

Los frenos de tambor pueden manejarse por control hidraulico (freno de servicio) y mediante un cable (control mecéanico para el freno de

estacionamiento).

Ly e
[ [eimieteaia

B
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POCLAIN HYDRAULICS Motores hidraulicos modulares MS08 - MSE08 O

OPCIONES

(M/s|E|0]8

£y B ———

1 - Juntas de elastomero fluorado

Sustitucion de las juntas de nitrilo sefialadas en la ilustracion siguiente por juntas de elastomero fluorado.

2-S-Q-8-Sensor de velocidad instalado o predisposicion

Designacién c
Sensor de velocidad T4 (sin direccion de rotacion)

Sensor de velocidad TR (con direccion digital de rotacion)
Sensor de velocidad TD (dos fases de frecuencia oscilante)
Predisposicion para el sensor de velocidad

IS

Longitud Y max. = 21.1

Numero de impulsos por revolucién = 60

Opciones

|
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Motores hidraulicos modulares MS08 - MSE08 POCLAIN HYDRAULICS

3 - Tapa de freno sin tapon

Supresion del orificio y el tapén en la tapa.
(véase la ilustracién contigua)

5 - Irrigacion

Anadido de un drenaje adicional en la cubierta.

A
102 [4.02]

6 - Palier industrial

Reduccion del valor de precarga de los rodamientos en aproximadamente un 50% con respecto al valor nominal.

7 - Diamond™

Tratamiento especial del corazén del motor que aumenta considerablemente la resistencia. El motor adquiere una tolerancia mucho mayor a los
excesos temporales de las condiciones limites de uso.

A - Canal central

mm [in]

231.2
[9.10]

Carga radial x 0,75
Sin par transmisible por la parte posterior
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POCLAIN HYDRAULICS Motores hidraulicos modulares MS08 - MSE08

B - Drenaje en el palier

B D
mm [in] mm [in]
Motor palier 37.5 [1.5]
Motor rueda 105 [4.13]
Motor rueda corto 97 [3.82]

C - Medio abrasivo (junta espejo)

Algunos medios son muy agresivos. La junta espejo permite reforzar la estanqueidad del motor.

A

E - Estanqueidad reforzada
Requiere un refuerzo de las juntas de palier.

G - Fijacion especial de la llanta

Es posible realizar ciertas combinaciones distintas de las fijaciones estandar definidas en las paginas 11y 13.

A

J - Eje tratado

Tratamiento térmico de las partes sombreadas.

Zonas tratadas

Opciones

M - Alta velocidad

En algunas condiciones, es posible aumentar la velocidad maxima en un 30% con respecto a los valores indicados en la tabla de la pagina

e
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Motores hidraulicos modulares MS08 - MSE08 POCLAIN HYDRAULICS

T - Soft Shift™

Cambio progresivo de la cilindrada (corredera amortiguada)
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